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DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznych (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych
i inzynieryjnych.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje sg obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy realizacji robo6t budowla-
nych polegajacych na: BUDOWIE WJAZDU | PRZEBUDOWIE PLACU MANEWROWEGO NA SZKOLCE LESNEJ W LE-
SNICTWIE GOSTKOW.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem robét na drodze
wewnetrznej w rozumieniu przepiséw ustawy o drogach publicznych, wg kodu CPV 45233120-6.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Droga lesna — obiekt liniowy, ktory nie jest droga publiczna, znajdujacy si¢ na powierzchni gruntdw lesnych, prze-

znaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz do ruchu pieszych, wraz z lezgcymi w ciggu drogi zjazdami, mijankami, sktad-

nicami przyzrebowymi oraz technicznymi urzadzeniami stuzacymi organizacji i zabezpieczeniu ruchu i technologii prac le-
$nych.

1.4.2. Droga wewngtrzna — droga niezaliczona do zadnej z kategorii drog publicznych.

1.4.3. Obiekt liniowy —rodzaj obiektu budowlanego, ktdrego charakterystycznym parametrem jest dtugos¢, w szczeg6lnosci

droga ze zjazdami.

1.4.4. Budowa — wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudoweg, rozbudowe, nadbudowe

obiektu budowlanego.

1.45. Przebudowa — wykonywanie robdt budowlanych, w wyniku ktérych nastepuje zmiana parametrow uzytkowych ist-

niejacego obiektu, z wyjatkiem charakterystycznych parametréow; w przypadku drog dopuszczalne sg zmiany charakterystycz-

nych parametréw w zakresie niewymagajacym zmiany granic pasa drogowego.

1.4.6. Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catosé¢ konstrukeyjna lub technolo-

giczna, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét

zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowsa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.7. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catosé¢ techniczno-uzytkowsa (droga) albo

jego czes¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.8. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z

obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i

okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania rob6t, rejestrowania dokonywanych odbiordw rob6t, przekazywania polecen

i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.9. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wy-

znaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.10. Jezdnia — czesé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.11. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania

w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.12. Korona drogi — jezdnia z mijankami i poboczami.

1.4.13. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.4.15. Kaoryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiarow —akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez

Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatagcznikdw. Wpisy w ksigzce

obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora.

1.4.17. Laboratorium —drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do prze-

prowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.18. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektows i specyfikacjami

technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

1.4.19. Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze

gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

- Warstwa scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycz-
nych.

- Podbudowa — dolna czesé nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze skta-
da¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

- podbudowa zasadnicza — gorna cze¢sé podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skia-
da¢ sie z jednej lub dwdch warstw.

- podbudowa pomocnicza — dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia na-
wierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, od-
sgczajaca lub odcinajacs.

- Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.20. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat

tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot.
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1.4.22. Pas drogowy (w przypadku drogi wewn lesnej) — pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwiazanych
Z nig urzadzen. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronia-
cych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze drogi lesnej — czes¢ korony drogi przeznaczona do umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ru-
chu, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24. Podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtghbokosci przemarzania.

1.4.25. Podtoze ulepszone nawierzchni — gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.26. Polecenie Inspektora — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.27. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke
i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.29. Slepy kosztorys — (kosztorys ofertowy) wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicz-
nej ich wykonania.

1.4.30. Teren budowy —teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca wymienione
w kontrakcie jako tworzace cze¢$¢ zadania budowlanego.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych rob6t, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie robdt, me-

tody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami INSPEKTORA NADZORU INWESTOR-

SKIEGO.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy wylesiony teren budowy,

dziennik budowy oraz dokumentacje projektows i ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé opis techniczny, rysunki i przedmiar robot.

1.5.3. Zgodnos¢ rob6t z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora stanowia czgsé

umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej

dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentdw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona
w ,,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,,0gdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktdry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektows i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza wykazywaé zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektows lub ST i wptynie to na nieza-
dowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia

i odbioru ostatecznego robot.

Jezeli wymagaja tego przepisy dotyczace np.: drog publicznych przylegajacych do miejsca robot, Wykonawca opracuje,
uzgodni i zatwierdzi projekt organizacji ruchu na czas robét.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
spos6b zgodny z przepisami.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, po-
recze, odwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem przez umieszczenie tablic informa-
cyjnych Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

1.5.5. Czasowa organizacja ruchu
K0SZT OPRACOWANIA CZASOWE] ORGANIZACJI RUCHU, ZABEZPIECZENIA TERENU BUDOWY NIE PODLEGA ODREBNEJ ZAPLACIE,

WYKONAWCA POWINIEN SKALKULOWAC TEN KOSZT | PRZYJMUJE SIE, ZE JEST WEACZONY W CENE KONTRAKTOWA.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska

naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i norm dotyczacych ochrony srodo-
wiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla 0sob lub débr publicznych i
innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na srodki ostroznoscei i zabezpieczenia przed:

¢) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
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e) mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot.
1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot.
1.5.11. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawio-
nego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powo-
tane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora. R6znice pomigdzy powotanymi normami, a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialow

Zgodnie z ustawg wyrob budowlany nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu robdt budowlanych, jezeli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z norma zharmonizowana albo europejska aprobata
techniczng badz krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Ob-
szaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobdw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

¢) oznakowany znakiem budowlanym,

Dopuszcza si¢ do stosowania:

1. Wyroby posiadajace znak CE bez ograniczen

2. Wyroby, ktére nie posiadaja znaku CE pod warunkiem, gdy:

a) Wyr6b zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- w zgodzie z istniejaca Polska Norma, a producent dotaczyt deklaracje wiasciwosci uzytkowych (DWU) zgodnosci z ta
norma,

- przypadku braku istniejacej Polskiej Normy lub istotniej roznicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskang aprobatg tech-
niczna, a producent zalaczyt deklaracje zgodnosci z ta aprobata,

- posiada znak budowlany swiadczacy o zgodnosci z Polska Norma wyrobu albo aprobata techniczng, a producent zata-
czyt odpowiednia informacje o wyrobie;

b)  wyrdb zostat wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent zataczyt do

wyrobu deklaracje zgodnosci z ta aprobata;

c) jest to wyrdb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczen-

stwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej;

3. Jednostkowego w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedtug indywidualnej dokumentacji technicznej,

dla ktérego producent wydat specjalne oswiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacja oraz przepisami.

W razie potrzeby do dokumentu zostang dotaczone wyniki badan przeprowadzonych przez producenta, ktérych kseroko-
pie zostang naste¢pnie dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Akceptacja udzielona jakiejs partii materialéw z danego zrodta nie oznacza, ze wszystkie materiaty pochodzace z tego
zrodia sg akceptowane automatycznie.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia atestow i /lub wykonania préb materiatéw otrzymanych z zatwierdzonego
zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodnié, ze nadal spetniaja one wymagania odpowiedniej specyfikacji techniczne;.

Jakiekolwiek materiaty czy wyroby budowlane nie spetniajace tych wymagan zostang odrzucone.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania mate-
riatéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspek-
tora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia ciagtych badan okreslonych w ST w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zrédta spetniajag wymagania ST w czasie postepu robét.

Wszystkie wbudowane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania rob6t musza by¢ zgodne z wymaga-
niami okreslonymi w poszczeg6lnych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na tydzien przed uzyciem kazdego mate-
riatu przewidywanego do wykonania robot statych Wykonawca przedtozy szczegdtows informacje o zrédle produkcji, za-
kupu lub pozyskania materiatéw, atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do akceptacji Inspekto-
rowi Nadzoru. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow ze zrédet
miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wy-
magane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organéw administracji panstwowej i samorzadowej.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych
ze zrodel miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatdw i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostar-
czeniem materiatow do robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumen-
tach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan dokumentacji projektoweyj.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione
w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inspektora. Eksploatacja zrodet materiatéw musi by¢ zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robdt, w ktdrym znajdujg si¢ nie zbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.
2.4. Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykony-
wanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze co najmniej 3 dni przed uzyciem tego materiatu, albo
w okresie diuzszym, jesli b¢dzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora. Wybrany i zaak-
ceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte do rob6t, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i whasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego skfadowania materiatow bedg zlokalizowane w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robot.

Liczba, rodzaj i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa w
terminie umownym.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosé¢
wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba i rodzaj srodkow transportu powinny zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumen-
tacji projektowej, w terminie przewidzianym umows.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych mate-
riatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, oraz poleceniami Inspektora.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora pod
grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.1. Warunki wykonywania robot

NIE WOLNO PROWADZIC ROBOT W warunkach zewngtrznych (atmosferycznych) powodujacych dodatkowe utrudnienia np.:

—  rozmoknigcia (nawodnienia) gruntow (materiatow) uzywanych do rob6t ziemnych lub nawierzchniowych;

—  znacznego zwigkszenia naktadéw robocizny;

— nadmiernego zuzycia sprzetu, emisji spalin;

—  nieuzasadnionego zuzycia materiatow (gruntdw, kruszyw) lub pogorszenia parametréw tych materiatow;

—  duzego prawdopodobienstwa nieuzyskania wymaganych w ST parametrow: np. rownosci, spadkow, wskaznika zagesz-
czenia, nosnosci itp.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdw robdt
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej.

BLEDY POPELNIONE PRZEZ \WWYKONAWCE W WYTYCZENIU | WYZNACZANIU ROBOT ZOSTANA, USUNIETE PRZEZ WYKONAWCE NA
WELASNY KOSZT, Z WYJATKIEM, KIEDY DANY BLAD OKAZE SIE SKUTKIEM BLEDU ZAWARTEGO W DANYCH DOSTARCZONYCH WYKO-
NAWCY NA PISMIE PRZEZ INSPEKTORA.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno-
$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét beda oparte na wymaganiach okre-
slonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robét i jakosci materiatdw. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary
rob6t z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST

Inspektor Nadzoru ustala, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie rob6t zgodnie z umowa.
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6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoé¢ za prowadzenie dziennika bu-
dowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdéra dokonata zapisu, z poda-
niem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chro-
nologicznym.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lInosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy;

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementéw robdt;

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach;

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru;

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu;

- zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiordw robot;
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy;

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zaje-
ciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robét.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych wyzej nastepujace dokumenty:

- protokoty przekazania terenu budowy;
- protokoty odbioru robhot.
Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce.

Zaginiecie dokumentéw budowy spowoduje natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednost-
kach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiaru beda przekazane Inspekto-
rowi Nadzoru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot, zgodnie z dokumentacja.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu patnosci na rzecz Wykonawcy.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow
Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.
JESLI ST WLASCIWE DLA DANYCH ROBOT NIE WYMAGAJA TEGO INACZEJ, OBJETOSCI BEDA WYLICZONE W M3 JAKO DLUGOSC PO-
MNOZONA PRZEZ SREDNI PRZEKROJ.
llosci, ktdre maja by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wedtug dowoddéw wydania materiatow.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w przypadku wy-
stepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiar6w.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu;
b) odbiorowi czgsciowemu;
¢) odbiorowi ostatecznemu;
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktore w dalszym
procesie realizacji zanikajg lub ulegajg zakryciu.
Odbidr ww. robdt bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0gdlnego postepu robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
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8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego robét dokonuje sig wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.
8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto-
Sci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego beda potwierdzone przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

ODBIOR OSTATECZNY ROBOT NASTEPUJE W TERMINIE USTALONYM W DOKUMENTACH UMOWY.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wyko-
nawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikaja-
cych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja moze dokona¢ potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywa-
nych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robét sporza-
dzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy;

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne);

3. dziennik budowy, ksigzke obmiaréw (oryginaty);

4. deklaracje zgodnosci lub inne dokumenty wbhudowanych materiatow zgodnie z ST;

5. wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST;

6. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza, o ile jest wymagana.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbi6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstawa pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowaé:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu na teren bu-

dowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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DL-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
DL-01.01.01 ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z geodezyj-
nym wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wszystkimi czynnosciami umozliwia-
jacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie projektowanych elementdéw wedtug dokumentacji. Zamawiajacy w Doku-
MENTACH Umowy (lub SWZ) moze zobowiaza¢ Wykonawce do wykonania inwentaryzacji geodezyjnej wykonanych robét
po ich zakonczeniu i przekazania materiatéw z inwentaryzacji do wlasciwego powiatowego osrodka dokumentacji geode-
zyjno-kartograficzne;.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych;
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi i kilometraza);
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych);
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie;
f) odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej naruszonych lub zniszczonych w trakcie robét.
1.3.2. Inwentaryzacja istniejacego uzbrojenia podziemnego
W obrebie robdét znajduje si¢ lokalny wodociag i przytacza energetyczne (kable). Poniewaz w zrédtowych materiatow
brakuje powykonawczej inwentaryzacji, w ramach robét pomiarowych nalezy poprzez np. przekopy kontrolne, doktadnie
zlokalizowa¢ sytuacyjnie i wysokosciowo powyzsze uzbrojenie. Materiaty z inwentaryzacji przekaza¢ po realizacji inwesty-
cji do wiasciwego powiatowego osrodka dokumentacji geodezyjno-kartograficznej.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i kofnicowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w DL-00.00.00 pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, umiesz-
Czone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy.

Do stabilizacji pozostatych punktdw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m ponad powierzchnig gruntu i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wy-
maganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju
przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi przepisami prawa geodezyjnego i instrukcjami GU-
GiK.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ dane zawierajace lokalizacje istniejacych w pasie robét
punktow osnowy geodezyjnej poziomej i pionowej wg panstwowego systemu odniesien przestrzennych.

W oparciu o dokumentacje projektows i inne dane przekazane przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowa-
dzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczeg6towego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi.
JEZELI WYKONAWCA STWIERDZI, ZE RZECZYWISTE RZEDNE TERENU ISTOTNIE ROZNIA SIE OD RZEDNYCH OKRESLONYCH W DOKU-
MENTACJI PROJEKTOWEJ, TO POWINIEN POWIADOMIC O TYM INSPEKTORA NADZORU. UKSZTALTOWANIE TERENU W TAKIM REJONIE
NIE POWINNO BYC ZMIENIANE PRZED PODJECIEM ODPOWIEDNIE] DECYZJI PRZEZ INSPEKTORA NADZORU. WSZYSTKIE ROBOTY DO-
DATKOWE, WYNIKAJACE Z ROZNIC RZEDNYCH TERENU PODANYCH W DOKUMENTACJI PROJEKTOWE] | RZEDNYCH RZECZYWISTYCH,
AKCEPTOWANE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU, ZOSTANA WYKONANE NA KOSZT ZAMAWIAJACEGO. ZANIECHANIE POWIADOMIENIA
INSPEKTORA NADZORU OZNACZA, ZE ROBOTY DODATKOWE W TAKIM PRZYPADKU OBCIAZA WYKONAWCE.

Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez Inspektora nadzoru.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy i kilometraz zgodny z dokumentacja projektowa
musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punk-
tow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezag do obowigzkéw Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granica robdt ziemnych.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy. Maksymalna odlegtosé
miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej zalezy od rozmiaru (dtugosci) robot.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t. Jako repery robocze mozna wykorzystaé¢ punkty state na stabil-
nych, istniejacych budowlach. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w sposéb wykluczajacy osiadanie.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyrdéwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna w nawiagzaniu do panstwowej osnowy wysokosciowe;.

Repery musza mie¢ wyrazne i jednoznaczne oznaczenia okreslajace nazwe i rzedna.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charaktery-
styki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 metréw.

Poza granicg robdt w sposob widoczny zostanie opisany kilometraz zgodny z dokumentacjg projektowa.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigk-
sze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla popraw-
nego przeprowadzenia robot.

Do wyznaczania kilometraza, krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wedtug ogdlnych zasad okreslonych w przepisach, instrukcjach.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km [kilometr] odtworzonej trasy w terenie, ha [hektar] dla pomiaréw powierzchniowych
i szt. [sztuka] dla odtworzonych punktéw osnowy geodezyjnej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robdt
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiardw geode-
zyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.
Odbidr zastabilizowanego pasa drogowego odbywa si¢ na podstawie przedtozonego operatu, przez:
sprawdzenie w terenie poprawnosci zastabilizowanych punktow,
pomiar kontrolny na wybranych punktach,
skonfrontowania danych zawartych w operacie z terenem,
kompletnosci operatu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- zakup i dowiezienie materiatow do wyznaczenia robot,
- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy, kilometraza i punktdw wysokosciowych,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych i sytuacyjnych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie,
odtworzenie (ewentualnie zniszczonych lub uszkodzonych w trakcie rob6t) punktéw osnowy,
okazanie granic wiascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego
geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
2. Ustawa prawo geodezyjne i kartograficzne
3. Obowigzujgace rozporzadzenia, instrukcje i wytyczne techniczne
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DL-01.02.02 USUNIECIE WARSTWY NIEPRZYDATNEJ DO ROBOT BUDOWLANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usunieciem z pasa
rob6t warstwy nieprzydatnej do dalszych robot: nasyp niebudowlany (niekontrolowany), gleba.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest obowigzujagcym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem mechanicznego
lub recznego usunigcia warstwy z terenu przewidzianego do wykonania wykopow i nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) — powierzchniowa warstwa gruntu o zawartosci co najmniej 2% czgsci organicznych.
1.4.2. Nasyp niebudowlany (niekontrolowany) — utwdr powstaty w wyniku dziatalnosci i bytowania cztowieka, w tym przy-
padku: mieszanina piasku sredniego; humusu, zwiru; kamieni. Klasyfikowany jako warstwa nienosna do usuniecia z podtoza
projektowanej budowli.

1.4.3. Zdjecie warstwy nieprzydatnej — usuniecie powierzchniowej warstwy z terenu przewidzianego do wykonania rob6t
ziemnych.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania
ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robdét, jak:

- koparki, koparko-tadowarki, koparki z tyzka do skarpowania;

- spycharki, réwniarki;

—  sprzet transportowy, np. samochody wywrotki.

4. TRANSPORT

4.2. Transport materialéw
Jezeli jest to przewidziane w dokumentacji warstwe nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Wyhbor érodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkdw lokalnych i przeznaczenia usunigtej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
—  usunigcie warstwy;
—  zaladunek, wywoz i rozplantowanie poza miejscem robot.
- Humusu nie nalezy rozktada¢ w gestych zaroslach, uprawach lesnych, mtodnikach itp. w razie watpliwosci decyduje
miejscowy lesniczy.
5.2. Zdjecie warstwy nieprzydatnej do dalszych robdt
5.2.1. Wymagania ogolne

Warstwe nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych.

Po usunieciu warstwy, powierzchnig nalezy pozostawi¢ réwna bez zagtebien, w ktérych zbierataby si¢ woda.

Jesli warstwa zostata zdjeta na petna gtebokos¢, a Wykonaweca nie przystapit do wykonywania kolejnych rob6t, to powinien
zabezpieczy¢ powierzchnig odstonietego gruntu przed negatywnymi skutkami czynnikéw atmosferycznych. Jezeli grunt pod-
toza ulegnie pogorszeniu, to Wykonawca przywrdci ten grunt do stanu pierwotnego.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy powinna umozliwi¢ bezposrednie wykonanie rob6t ziemnych, w szczegolnosci podbu-
dowy.

5.2.2. Sktadowanie

Jesli jest to przewidziane, miejsce sktadowania powinno by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, a takze najezdza-
niem przez pojazdy. Wykonawca jest odpowiedzialny za znalezienie miejsca sktadowania. jezeli jest to na terenie Zamawiajg-
cego Wykonawca musi uzyska¢ jego zgode.

5.2.3. Nadmiar

Nadmiar pozostajacy po wykorzystaniu jej przy np.: innych robotach wykonczeniowych, humusowania skarp, itp. nalezy

rozplantowaé jak w pkcie 5.1. Reszte wywiez¢ poza teren Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola usunigcia warstwy

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci i prawidtowosci ich wykonania.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny).
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane, jezeli ocena prawidtowosci i kompletnosci ich wykonania okazata si¢ pozytywna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m3 robot obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;
dostarczenie i odwiezienie sprzetu;
usuniecie warstwy nieprzydatnej, oczyszczenie podtoza np. z korzeni;
zatadunek, wywdz i rozplantowanie.

9.3. Spos6b rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robét okreslonych niniejsza ST obejmuje:
—  roboty zanikajace, ktore sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu
i s3 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych. Ich odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
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DL-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiorka ele-
mentow drog.
1.2. Zakres robot objetych ST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiorka kraweznikéw beto-
nowych.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Sprzet do rozbiorki
Roboty rozbidrkowe nalezy wykona¢ recznie z pomoca drobnego sprzetu pomocniczego. Przeznaczony do wykonania
rob6t sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Nalezy to odnotowaé¢ w dzienniku budowy.
4. TRANSPORT
4.1. Transport materialéw z rozbidrki
Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie robot rozbiérkowych

Elementy (krawezniki) przeznaczone do rozbidrki usunaé¢ z miejsc okreslonych w dokumentacji. Materiaty rozbidrkowe
nadajace si¢ do ponownego wykorzystania sa wlasnoscia Inwestora i powinny by¢ wbudowane w miejscu robdt. Materiaty z
rozbidrki nie nadajace si¢ do jakiegokolwiek wykorzystania sa wiasnoscia Wykonawcy i zostang wywiezione z budowy na
jego koszt. Oceny przydatnosci elementéw do ponownego wykorzystania dokonuje Inspektor nadzoru przy udziale Inwestora
i Kierownika budowy
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét,
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DL-00.00.00. pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST DL-00.00.00. pkt.7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m [metr biezacy] i m? [metr kwadratowy] — wedtug przedmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST DL-00.00.00 pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Nalezy rozebra¢ elementy wyszczeg6Inione w przedmiarze robot.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

wyznaczenie miejsc przeznaczonych do rozbiérki;
- rozbiodrka elementéw wymienionych w przedmiarze robat;
zatadunek i wywiezienie nieprzydatnych materiatow z rozbiorki;
uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje Techniczne
ST DL-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
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DL-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
DL-02.01.01 WYKOPY

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow w gruntach kategorii I-1V.

1.2. Zakres robot objetych ST
Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spetniajaca
warunki statecznosci i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

1.3.3. Glegbokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

1.3.4. Odktad - miejsce whudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow,
a nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych prac zwigzanych z trasa drogows.

1.3.5. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

I _ pd
L=
Pds

gdzie:
o - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
s maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
2. MATERIALY (GRUNTY)

Rodzaj i kategoria gruntéw zostata ustalona i podana w dokumentacji geotechniczne;.
3. SPRZET

Do wykonania rob6t nalezy uzywa¢ koparki, fadowarki, spycharki, rowniarki, walce.
4. TRANSPORT

Do przemieszczania gruntu na odlegtosé do 50 m mozna wykorzystaé¢ spycharke lub réwniarke. Na wigksze odlegtosci
grunt nalezy transportowa¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot
ROBOT NIE NALEZY PROWADZIC W WARUNKACH, 0 KTORYCH MOWA w DL-00.00.00 pPUNKT 5.1.
Odspojone grunty, jezeli maja odpowiednie parametry, powinny by¢ wykorzystane do wbudowania w nasyp i zasypania
wykopdéw np. dotéw po karczowaniu.
Przy wykonywaniu wykop6w nalezy wstepnie wykona¢ korpus, podtoze drogi i nadajacy si¢ grunt whudowa¢ w nasyp.
Roboty nalezy wykona¢ z ostroznoscia, aby nie uszkodzi¢ drzew rosnacych w otoczeniu rob6t.

5.2. Odprowadzenie woéd

Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby umozliwi¢ odptyw wéd z wykopu.
Powierzchnig nalezy formowac¢ ze spadkami poprzecznymi od 3% do 5% w celu sprawnego odwodnienia.

Odstonigte podczas wykonywania rob6t wysigki wody nalezy uja¢ za pomoca rowow lub drendw i wyprowadzi¢ poza
teren robot.

5.3. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno wynosi¢ 1,00 na powierzchni warstwy
do gtebokosci 20 cm oraz 0,97 na giebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robdt ziemnych.
5.4. Wzmocnienie podioza

Jezeli grunt rodzimy po zageszczeniu nie spethia wymaganego wskaznika zageszczenia, nalezy je wzmocni¢. Przed uto-
zeniem kolejnych warstw nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia podtoza np.:
— wymiana gruntu na niespoisty, 0 wysokim wskazniku rdznoziarnistosci,
— stabilizacj¢ chemiczna,
— dodatkowg warstwe kruszywa famanego,
— whbudowanie geotekstyliow.

MOZLIWE DO ZASTOSOWANIA $RODKI, INNE POZA PRZEWIDZIANYMI W DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ, WYKONAWCA PRZED-
STAWI INSPEKTOROWI DO ZAAKCEPTOWANIA.
5.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu z wyjatkiem maszyn wykonujacych te prace. Naprawa
uszkodzen wynikajacych z niedotrzymania ww. warunku obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania wykopdw
Kontrola wykonania wykop6w polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projekto-
wej i ST. W czasie kontroli szczeg6lna uwage nalezy zwrocié na:
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a)  zapewnienie statecznosci skarp,

b)  odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
c) dokfadnosé wykonania wykop6w (usytuowanie i wykonczenie),

d)  zageszczenie w wykopie wediug wymagan okreslonych w pkcie 5.

6.2. Zakres i czestotliwo$é¢ kontroli wykonania wykopdw

Tabela 6.2.
Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiardw
1 | Pomiar szerokosci korpusu ziemnego
2 Pomiar szerokosci dna rowow Pomiar tasma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomica lub ni-
3 Pomiar rzednych powierzchni korpusu ziemnego : welatorem, z czestotliwoscia min. 3 razy na 100 mb, w punktach
4  Pomiar pochylenia skarp gtéwnych tukdw poziomych i pionowych oraz w miejscach, ktére
5 | Pomiar rownosci powierzchni korpusu budza watpliwosci
6 | Pomiar réwnosci skarp
. Pomiar spadku podtuznego powierzchni korpusu ;| Pomiar niwelatorem rzg¢dnych minimum 3 razy na 100 m oraz w
lub dna rowu punktach watpliwych
8 | Badanie wskaznika zageszczenia V\./skaz'nil_< ;ag_;szczenia okresla¢ dla kazdej 1211020nej warstwy, lecz
nie rzadziej niz w trzech punktach na 250 m? warstwy

6.3. Wymagania do odbioru wykonanych wykopow

6.3.1. Szerokos¢ korpusu ziemnego. Rdznica nie wigcej niz £ 10 cm.

6.3.2. Szerokos¢ dna rowow. Zgodnie z dokumentacja projektowa.

6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego. Roznica nie wigcej niz -+ 3 cm.

6.3.4. Pochylenie skarp. Rdznica nie wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem

kata. Skarpa wewnetrzna moze mie¢ pochylenie 1:2 lub fagodniejsze. Dopuszcza si¢ na przeciwskarpach wykonanie pochyle-
nia 1:1 lub odcinkowo ostrzejszego pod warunkiem zapewnienia stabilnosci skarpy.
6.3.5. Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego Nie moga przekracza¢ £ 5 cm.
6.3.6. Nierdwnosci skarp, Mierzone fata 3-metrows, nie moga przekracza¢ + 10 cm.
6.3.7. Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wy-
sokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wiekszych niz -+ 3 cm.
6.3.8. Zageszczenie gruntu. Zgodnie z wartosciami podanymi w punkcie 5.2. [1,00i 0,97]
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punkcie 6 powinny by¢ ponownie wykonane
przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizona jako$¢, o ile przewiduje to umowa z Zamawiajacym.

7. OBMIARROBOT
Jednostka obmiarows jest m3 [metr szescienny].

8. ODBIORROBOT
Odbioru rob6t zanikajacych i czesciowych (wykopdw) dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp

— zageszczenie powierzchni wykopu,

zatadunek, wywdz i roztadunek nadmiaru gruntu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntdw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie
ptyta

6. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
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DL-02.03.01 NASYPY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nasypéw zwigzanych z formowa-
niem korpusu drogowego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spetniajaca
warunki statecznosci i odwodnienia.
1.3.2.  Korpus drogowy — nasyp, ktory jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.3.3.  Wysokos¢ nasypu — roznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.
1.3.4. Nasyp niski — nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.3.5. Nasyp $redni — nasyp, ktdrego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.3.6. GoOrna czes¢ nasypu — nasyp znajdujacy si¢ w obrebie glebokosci przemarzania, na ktérym wykonano warstwy kon-
strukcji nawierzchni. Wykonany z gruntéw niewysadzinowych lub stabilizowanych mechanicznie.
1.3.7. Niweleta rob6t ziemnych — (spdd konstrukcji nawierzchni) poziom gornej powierzchni materiatu nasypowego w nasy-
pie lub poziom gornej powierzchni gruntu rodzimego w wykopie.
1.3.8.  Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa rob6t drogowych.
1.3.9.  Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robét drogowych.
1.3.10. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wyko-
pow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasa drogows.
1.3.11. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

|, =L
S
Pds
gdzie:
o —  gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m3),
s — maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988,

stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?3).
1.3.12. Wskaznik r6znoziarnistosci gruntu — wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdw niespoistych, okreslona wg
wzoru:

Cu = deo/d1o
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Grunty i materialy do nasypow
W Tabeli nr 1 podano grunty i materiaty do budowy nasypow.

Tabela 1. Przydatnosé¢ gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205:1998.

. Przydatne Tresé
Przeznaczenie Przydatne z zastrzezeniami zastrzezenia
1. Zwiry i pospotki A
Na gorne warstwy nasypoéw 2. Piaski grubo i srednioziarniste Grunty watpliwe ?ggggn?éﬁsﬁgeniﬁ'gsw
w strefie przemarzania 3. Wysiewki kamienne o uziarnieniu od- | i wysadzinowe fvwnvmi po iofami it )
powiadajacym pospotkom lub zwirom ywnymi pop P.

W wykopach i miejscach ze-
rowych do giebokosci prze-  Grunty niewysadzinowe
marzania

3. SPRZET

3.1. Dobdr sprzetu zageszczajacego
W tabeli nr 2 podano, dla rdznych rodzajow gruntéw, orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego.

Tabela 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego.

Rodzaje gruntu
niespoiste: piaski, zwiry, pospotki gruboziarniste i kamieniste
Rodzaje urzadzefi zageszczajacych grubosé warstwy liczba przejs¢ grubosé liczba przejs¢ i Uwagi
*hk WarStWy *kk
[m] n [m] n
Walce statyczne gtadkie* 0,1do0,2 4do8 0,2do0,3 4do8 1)
Walce statyczne okotkowane* - - 0,2do0,3 8do 12 2)
Walce statyczne ogumione* 0,2do0,5 6do8 - - 3)
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Walce wibracyjne gtadkie** 0,4do0,7 4do8 0,3do0,6 3do5 4)
Walce wibracyjne okotkowane** 0,3do0,6 3do6 0,2do0,4 6 do 10 5)
Zageszczarki wibracyjne** 0,3do0,5 4do 8 0,2do0,5 4do8 6)

*) Walce statyczne sag mato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zageszcza¢ warstwy grubosci > 15 cm, ciensze warstwy nalezy zageszczaé statycznie.

***) Wartosci orientacyjne, wtasciwe nalezy ustali¢ na odcinku doswiadczalnym.

Uwagi:

1) Do zaggszczania gornych warstw podtoza. Zalecane do wygtadzania (przywatowania) gruntow spoistych w miej-
scu pobrania i w nasypie.
2) Nie nadajg si¢ do gruntéw nawodnionych.
3) Mato przydatne w gruntach spoistych.
4) Do gruntow spoistych przydatne sa walce $rednie i ciezkie, do gruntow kamienistych — walce bardzo cigzkie.
5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych, pospétek gliniastych i glin piaszczystych.
6) Zalecane do zasypek waskich przekopow

4. TRANSPORT

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone umowa nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
ROBOT NIE NALEZY PROWADZIC W WARUNKACH, O KTORYCH MOWA W PUNKCIE 5 DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

5.2. Ukop i dokop
5.2.1. Miejsce ukopu lub dokopu (o ile wystapi) wybrane przez Wykonawce, musi by¢ zaakceptowane przez Inspektora.
5.2.2. Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie.

Pozyskiwanie gruntu moze rozpocza¢ si¢ dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu przydatnosci gruntu do budowy nasypéw.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1. Przygotowanie podtoza w obrebie podstawy nasypu.

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczyé roboty przygotowawcze.
5.3.1.2. Zageszczenie gruntu i nognos¢ w podiozu nasypu.

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zaggszczenia gruntéw rodzimych, zalegajacych w strefie podtoza nasypu,
do gtebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli wartos¢ wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz okreslona w tablicy 3,
Wykonawca powinien doggsci¢ podtoze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 3 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszczanie
podtoza, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika
zagegszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia dla podtoza nasypow do gtgbokosci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy 0 wysokosci Minimalna wartos¢ |s dla: KR1-KR2
do2m 0,95

5.3.1.3. Spulchnienie gruntow w poditozu nasypow.

Jezeli nasyp ma by¢ budowany na gtadkiej powierzchni, to przed przystapieniem do budowy nasypu powinna ona by¢
rozdrobniona lub spulchniona na gtebokoé¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej powiazania z podstawa nasypu.

5.3.2. Wyhor gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow.

Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypdw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad podanych w pkcie 2.

5.3.3. Zasady wykonania nasypow

5.3.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow
Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, zgodnie z dokumentacja.
W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego réownomiernego osiadania nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy powinny by¢ wzno-
szone rownomiernie na catej szerokosci.

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzgtu uzywanego
do zaggszczania. Przystapienie do whudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o réznych wiasciwosciach nalezy wbudowywa¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na catej szero-
kosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbhudowywaé w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbhudowywa¢ poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego (o wspotczyn-

niku Kio <10 m/s) ze spadkiem goérnej powierzchni okoto 4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskim spadek
powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochy-
leniem. Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Jezeli w okresie zimowym nastepuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a goérna powierzchnia jest wykonana z gruntu spo-
istego, to jej spadki porzeczne powinny byé uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowa-
niem $cieku. Takie uksztattowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych powierzchni
poslizgu w gruncie tworzacym nasyp.

18




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Droga (wjazd) i plac manewrowy na szkoice lesnej w lesnictwie Gostkow

f) Gorng czgé¢ nasypu, o grubosci wskazanej w dokumentacji nalezy wykona¢ z gruntéw niewysadzinowych, o wskazniku
wodoprzepuszczalnosci Kio> 6 % 10 S m/s i wskazniku réznoziarnistoéci U > 5. Jezeli Wykonawca nie dysponuje gruntem

o takich wiasciwosciach, Inspektor nadzoru moze wyrazi¢ zgodg na ulepszenie gdrnej warstwy nasypu poprzez stabilizacje

cementem. W takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku nosnosci i mrozoodpornosci konstrukcji nawierzchni

i wprowadzenie korekty, polegajacej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraz na terenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o grubosci co naj-
mniej 0,5 m powyzej najwyzszego poziomu wody, nalezy wykona¢ z gruntu przepuszczalnego.

h) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwtocznie wbudowany w nasyp.

5.3.4. Zaggszczenie gruntu

5.3.4.1. Kazda warstwa jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego

dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszczaé od krawedzi nasypu w Kierunku jego osi.
5.3.4.2. Gruboé¢ warstwy — oraz liczbg przejs¢ maszyny zageszczajacej zaleca si¢ okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego ro-
dzaju gruntu i typu maszyny.

Orientacyjne wartosci podano w pkcie 3.
5.3.4.3. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja:

a) w gruntach niespoistych: +2%
b) w gruntach mato i srednio spoistych:  + 0%, -2 %

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadza¢ laboratoryjnie, z czestotliwoscia okreslona w pkcie 6.
5.3.4.4. Wymagania dotyczace zagegszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okresla¢ za pomoca oznaczenia wskaz-
nika zageszczenia lub pordwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia.

Kontrolg zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z
norma PN-S-02205:1998, nalezy stosowa¢ tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla ktérych nie jest mozliwe okreslenie wskaz-
nika zagegszczenia ls, wedtug BN-77/8931-12.

Wskaznik zageszczenia gruntdw w nasypach, okreslony wedtug normy BN-77/8931-12, powinien na catej szerokosci kor-
pusu spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu Minimalna wartos¢ Is dla:
Drdg kategorii ruchu: KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy do gtebokosci od powierzchni rob6t ziemnych:
-0,2do12m 0,97
Ponizej 1,2 m 0,95
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.2.1. Rodzaje badan i pomiarow
Sprawdzenie jakosci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pktach 2,3
oraz 5.3 niniejszej specyfikacji.
Szczeg6lna uwage nalezy zwrécié na:
a) badania przydatnosci gruntdw do budowy nasypow;
b) badania prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu;
¢) badania zageszczenia nasypu;
d) pomiary ksztattu nasypu;
e) odwodnienie nasypu.
6.3.2. Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypéw
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny byé przeprowadzone na prébkach pobranych z kazdej partii
przeznaczonej do whudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrédta, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 1000 mé,
W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastgpujace wiasciwosci:
— skfad granulometryczny, wg PN-B-04481:1988;
— Zzawartosé czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988;
— wilgotnosé naturalna, wg PN-B-04481:1988;
— wilgotnosé optymalna i maksymalna gestosé objetosciowg szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988;
— granicg ptynnosci, wg PN-B-04481:1988;
— kapilarnos¢ bierna, wg PN-B-04493:1960;
— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01.
6.3.3. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu.
Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:
a) prawidtowosci rozmieszczenia gruntéw o réznych wiasciwosciach w nasypie;
b) odwodnienia kazdej warstwy;
c) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu, badania nalezy przeprowadzié¢ nie rzadziej niz jeden
raz na 1000 m? warstwy;
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d) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych wedtug pktu 5.3.3.1 poz. d);
e) przestrzegania ograniczen okreslonych w pktach 5.3.3, dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie deszczow i
mroz6w.
6.3.4. Sprawdzenie zagegszczenia nasypu oraz podtoza nasypu

Sprawdzenie zaggszczenia polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is lub stosunku modutéw
odksztatcenia z wartosciami okreslonymi w pktach 5.3.1.2 i 5.3.4.4.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 lub lekka ptyta dyna-
miczng z przeliczeniem otrzymanych wynikdw wg normy jw, oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy PN-S-
02205:1998.

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz w trzech punktach na kazde 1000 m? warstwy.

Wyniki kontroli zaggszczenia robét Wykonawca wpisuje do dziennika budowy. Prawidtowos$é zageszczenia konkretnej
warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna byé potwierdzona przez Inspektora nadzoru wpisem w dzienniku budowy.
6.3.5. Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrolg:

— prawidtowosci wykonania skarp;
— szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami dotyczacymi pochylen
i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz w pkcie 5.3.5 niniejszej specyfikacji.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie wykonywanej
warstwy nasypu z szerokoscia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m3 [metr szescienny].

Objetos¢ ukopu i dokopu bedzie ustalona w metrach szesciennych jako réznica og6lnej objetosci nasypdw i ogolnej obje-
tosci wykopdw, pomniejszonej o objetos¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypow, z uwzglgdnieniem spulchnienia
gruntu, tj. procentowego stosunku objgtosci gruntu w stanie rodzimym do objgtosci w nasypie.

Objetos¢ nasypdw bedzie ustalona na podstawie obliczen z przekrojow poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzi-
mego wedtug rze¢dnych z mapy dc. projektowych, po usunieciu warstw gruntdw nieprzydatnych (humusu).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? nasypéw obejmuje:
— prace pomiarowe;
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, ew. jego odspojenie lub z miejsca zakupu, zatadunek na srodki transportowe;
— transport urobku jw. na miejsce wbhudowania;
— whbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp;
— odwodnienie terenu robot;
— zageszczenie gruntu;
— profilowanie powierzchni nasypu;
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

— PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

— PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

— PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

— BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

— BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigze-
nie ptytg

— BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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DL-03.00.00 ODWODNIENIE
DL-03.02.01 ODWODNIENIE LINIOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budows
elementdw odwodnienia linowego, stuzacego odprowadzeniu wod opadowych i roztopowych z nawierzchni.
1.2. Zakres robot objetych ST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.2 ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Odptyw liniowy — urzadzenie do odbioru wdd opadowych w formie rynny zamknigtej od gory rusztem, najczgsciej
zeliwnym. Odptyw jest montowany przy krawedzi jezdni z elementéw o statej lub zmiennej wysokosci (gtebokosci), zgodnie
ze spadkiem niwelety jezdni lub z elementéw ze zmiennym pochyleniem dna. Jest to rozwinigcie wpustu deszczowego.

1.3.2. Korytko odptywowe -element konstrukcyjny odwodnienia liniowego stuzacy do odprowadzenia wod.

1.3.3. Ruszt zeliwny - element wykonany z zeliwa umozliwiajacy wptyw wody opadowej do korytka oraz umozliwiajacy
przejazd przez odwodnienie pojazdom kotowym.

1.3.4. Scianka zamykajaca — element stuzacy do zaslepienia koncéw odwodnienia liniowego.

1.3.5. Przykanalik — przewéd przeznaczony do potgczenia wpustu deszczowego z odbiornikiem lub kanatem deszczowym.

1.3.6. Skrzynka odptywowa — element przeznaczony do potaczenia kanatu liniowego z przykanalikiem.

1.3.7. Wylot - element na konicu kanatu/przykanalika odprowadzajgcego wody opadowe do odbiornika.

1.3.8. Klapa zwrotna — urzadzenie na koncu przykanalika zabezpieczajace przed cofnigciem si¢ wyptywajacej wody do
korytka odptywowego.

1.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Korytka, przykanaliki

2.2.1. Korytka odptywowe (+skrzynka odptywowa) z krawedzig zeliwna, wykonane z betonu z dodatkiem widkien lub z
betonu, w ktérym spoiwo cementowe zastapiono syntetycznym (polimerobeton) o szerokosci wewngtrznej 200 mm i klasie
obcigzenia C250"

*) obcigzenie prébne w kN wg PN-EN 1333:2002+A1

2.2.2. Rury PVC-U, PE lub PP, zgodne z normg EN 13476-3 o sztywnosci obwodowej min. 8 kPa [SN8] i $rednicy okre-
slonej w dokumentacji, ktore sa stosowane do uktadania kanatéw i przykanalikdw.
2.2. Wylot

2.3.1. Element prefabrykowany z betonu >C30/37 ze $ciankami bocznymi i plyta denna (np.: wg katalogu KPED, karta
01.20).
2.3. Beton na fundament pod korytka, kruszywo na podsypke

Podsypka moze by¢ wykonana z ttucznia, posp6tki lub zwiru. Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom stosownych
norm.

Beton klasa min C20/25. Zabudowa i wymiary fundamentu wedtug dokumentacji producenta korytek.
2.4. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-1450.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

[l koparek z waska tyzka lub minikoparek,

[l  sprzetu do zageszczania gruntu,

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4.
4.2. Transport rur, kregéw, wkazow i wpustéw

Wyroby musza by¢ przewozone w pozycji poziomej, zabezpieczone przed przesuwaniem i przetaczaniem w czasie ruchu
pojazdu.
4.3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej nie wolno dopusci¢ do segregacji sktadnikéw, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia
temperatury przekraczajacej granice okreslona w wymaganiach technologicznych.
4.4. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposdb zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
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Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie.
5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte. Metody wykonania robot - wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny
by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako
zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykdw. Deskowanie scian nalezy prowadzi¢ w miare jego glgbienia.
Wydobyty grunt, jezeli nie jest przeznaczony do zasypki, powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odkiad.

Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu
Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu
powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewoddw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recz-
nie lub w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

5.4. Przygotowanie podtoza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podtozem jest grunt naturalny o nie-
naruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podtoze nalezy wykonaé z warstwy ttucznia lub zwiru z pia-
skiem o grubosci od 15 do 20 cm tacznie z utozonymi saczkami odwadniajacymi.

W gruntach gliniastych lub ilastych nalezy wykonaé¢ podtoze z posp6tki, zwiru lub ttucznia o grub. 15-20 cm.

5.5. Roboty montazowe

Spadki i giebokos¢ posadowienia powinny odpowiada¢ dokumentacji projektowej i spetnia¢ ponizsze warunki:

[l najmniejsze spadki kanatéw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s.
Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:

(1 dla kanatéw o $rednicy do 0,4 m - 3 %o,

(1 dla kanatéw i kolektoréw przelotowych -1 %o

(wyjatkowo dopuszcza si¢ spadek 0,5 %o).

5.5.1. Przykanaliki

Przy wykonywaniu przykanallkow nalezy przestrzegaé nastc;pUJa,cych zasad:
trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zataman w planie i pionie (z wyjatkiem tukdw dla podtaczenia do wpustu
bocznego w kanale lub do syfonu przy podtaczeniach do kanatu ogdlnosptawnego),

- minimalny przekrdj przewodu przykanalika powinien wynosi¢ 0,20 m (dla pojedynczych wpustow i przykanalikow
nie dtuzszych niz 12 m mozna stosowac¢ srednicg 0,15 m),

- dtugos¢ przykanalika od studzienki sciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienki rewizyjnej potaczeniowej
nie powinna przekracza¢ 24 m,

- wiaczenie przykanalika do kanatu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki rewizyjnej, studzienki krytej
(tzw. $lepej) , trojnika, lub wpustu bocznego tzw. odgatezienie in-situ,

- spadki przykanalikéw powinny wynosi¢ od min. 20 %o do max. 400 %o

- kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wiaczenie przykanalika do kanatu powinno by¢ wykonane pod katem min. 450, max. 900 (optymalnym 600),

- wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzienke potaczeniowa nalezy dokonywaé tak, aby wysokos¢ spadku
przykanalika nad podtoga studzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku koniecznosci wiaczenia przykanalika na
wysokosci wickszej nalezy stosowa¢ przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza $cianka studzienki,

- wiaczenia przykanalikéw z dwdch stron do kanatu zbiorczego poprzez wpusty boczne powinny byé¢ usytuowane w
odlegtosci min. 1,0 m od siebie.

5.5.2. Studzienka (skrzynka odptywowa)

W przypadku studzienek ptytkich (kiedy gtebokos¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenu nie pozwalaja

zapewni¢ ww. wysokosci) dopuszcza si¢ wysokosé komory roboczej mniejsza niz 2,0 m.

Przejscia rur kanalizacyjnych przez sciany komory nalezy obudowaé i uszczelni¢ materiatem plastycznym.

Dno studzienki powinno mie¢ spadek co najmniej 3 %o w kierunku kinety.

Wykonanie potaczenia kanatéw nalezy taczyé sklepieniami.

Krata sciekowa powinna by¢ usytuowana w cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien byé usytuowany 1 cm ponizej
scieku jezdni.

Lokalizacja wynika z dokumentacji projektowej.

5.5.3. Izolacje

Elementy betonowe i zelbetowe uzyte do budowy kanalizacji moga by¢ zabezpieczone przed korozja, zgodnie z zasadami
zawartymi w ,,Instrukcji zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych”.

Zabezpieczenie polega na powleczeniu ich zewnetrznej i wewngtrznej powierzchni warstwg izolacyjng asfaltows, posia-
dajaca aprobate techniczng, wydang przez upowazniong jednostke.

Przewody rurowe z materiatéw wymienionych w punkcie 2 nie wymagaja izolacji.

5.5.4. Zasypanie wykopOw i ich zageszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien by¢ rdwnomier-
nie uktadany i zaggszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia i rodzaj gruntu powinien by¢ zgodny z wyma-
ganiami ST DL-02.03.01 WYKONANIE NASYPOW.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien Inspektorowi nadzoru dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu wy-
robéw do stosowania w budownictwie, o ktérych mowa w ST DL-00.00.00.
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6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i z czgstotliwoscia okre-
$long w niniejszej specyfikacji i zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.
W szczeg6lnosci kontrola powinna obejmowaé:
— sprawdzenie rzednych w nawiazaniu do podanych statych punktéw wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm;
— badanie zabezpieczenia wykopo6w przed zalaniem wods;
— badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub betonu;
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodoéw i studzienki;
— badanie odchylenia spadku podtuznego;
— sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow;
— sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania elementow;
— badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu;
— sprawdzenie rzednych posadowienia;
— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
— odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej niz + 2
cm,
— odchylenie wymiardéw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 5 cm,
— odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,
— odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,
— odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekracza¢ -5% projektowanego
spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),
— wskaznik zageszczenia zasypki wykopow powinien by¢ zgodny z pkt 5.5.4,
— rzedne kratek sciekowych by¢ wykonane z doktadnoscia do + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7 oraz w czesci Kosztorysowej.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsg jest m (metr) dla przewodéw (rowow krytych, przykanalikéw, kanatow), szt. (sztuka) dla innych
elementéw jak wpusty, studnie oraz m3 (metr szescienny) dla robét ziemnych zwigzanych ze specyfikacja.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty montazowe wykonania korytek i przykanalika;
— wykonane skrzynki odptywowej, potaczenie z przykanalikiem;
— zageszczanie i zasypka wykopu.
Odbidr robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowa-
nia 0golnego postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 9. oraz w czesci
kosztorysowej.
9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
— wyznaczenie rob6t;
— dostawe materiatow;
— wykonanie robdt przygotowawczych;
— ewent. wykonanie wykopdw wraz z umocnieniem $cian wykopu i odwodnieniem;
— przygotowanie podtozy, fundamentow;
— montaz urzadzen i przewodow;
— sprawdzenie szczelnosci;
— wykonanie izolacji;
— zasypanie i zageszczenie wykopu;
— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
- PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne .Wymagania w projektowaniu
- PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe - Roboty ziemne - Wymagania i badania

- PN-EN 1433:2005 Kanaty odwadniajace nawierzchnig dla ruchu pieszego i kotowego. Klasyfikacja, wy-
magania konstrukcyjne, badanie, znakowanie i ocena zgodnosci

- PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

- PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle
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- BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
- BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny
10.2. Inne dokumenty
Informacje, instrukcje i inne dokumenty producentéw wyrobdw, o ktérych mowa w niniejszej specyfikacji
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DL-04.00.00 PODBUDOWA
DL-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z profilowaniem
i zageszczaniem podtoza gruntowego.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z przygotowaniem podtoza przed utozeniem
warstw podbudowy i/lub nawierzchni.

2. MATERIALY
Grunty (kruszywa) wedtug specyfikacji: DL-02.03.01 i DL-04.02.02.
3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem,
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych
Sprzet musi by¢ dostosowany do wielkosci (zakresu) rob6t i nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wiasci-
wosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 pkt 5 WYMAGANIA OGOLNE.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed roz-
poczeciem robot zwigzanych z utozeniem warstw nawierzchni. Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odby-
wac si¢ ruch pojazddw i maszyn, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem kolejnej warstwy.
5.3. Przygotowanie robot

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania rob6t w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane. Paliki
lub szpilki nalezy ustawia¢ w rzgdach rownolegtych do osi drogi. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢
naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach pozwalajacych na wytyczenie wiasciwego ksztattu.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnoscei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Grunt (nadmiar) odspojony w czasie wykonywania rob6t moze by¢ wbudowany w nasyp, o ile jego parametry odpowia-
daja wymaganiom ST DL-02.03.01 NASYPY.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania powierzchnia powinna by¢ oczyszczona ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne po wykonaniu robo6t ziemnych wedtug ST
DL-02.03.01 i DL-02.01.01 umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu projektowanych rzednych. Jezeli powyzszy warunek nie
jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca, powinien dowiez¢
dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaga-
nych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci minimalnego wskaznika zageszczenia.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza nalezy kontynuo-
waé do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Wilgotnos¢ gruntu (kruszywa) podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z podang nizej toleran-
Cja.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu rob6t zwia-
zanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podanow DL-00.00.00 pkt 6 WYMAGANIA OGOLNE.

6.2. Badania w trakcie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w podaje tablica nr 1.
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Tablica 1. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp.  Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢

1 | Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu poditoza | w 1 punkcie na 250 m?

6.2.2. Zageszczenie

Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podtoza nie powinien by¢ mniejszy od 0,97 na gighbokosci od 0 do —20 cm od
powierzchni.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna by¢ rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego poditoza

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 po-
winny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
— szerokos¢ profilowanego podtoza: tolerancja +10 cm -5 cm
— spadki poprzeczne: tolerancja + 0,5%

9. OBMIARROBOT
Jednostka obmiaru jest m?2 (metr kwadratowy) wykonanego i zageszczonego podioza.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? obejmuje:
— prace pomiarowe,
— profilowanie podtoza,
— zageszczenie,
— utrzymanie podtoza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie
ptyta

4. PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne

5. PN-77/B-6714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podziat nazwy i okreslenia badan

6. PN-76/B-06721 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek

7. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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DL-04.02.02 WARSTWA KRUSZYWA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ 0/31,5 MM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem
warstw konstrukcyjnych z mieszanki kruszywa o ciggtym uziarnieniu 0/31,5 mm.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem i odbiorem war-
stwy z mieszanki kruszywa niezwiazanego, tj. ziarnistego materiatu o okreslonym sktadzie, w procesie technologicznym, po-
legajacym na odpowiednim zageszczeniu przy optymalnej wilgotnosci.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka niezwiazana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D),
1.4.2. Kategoria — charakterystyczny poziom wilasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwiazanej, wyrazony, jako przedziat
wartosci lub wartos¢ graniczna. Nie ma zaleznosci pomigdzy kategoriami réznych wiasciwosci.
1.4.3. Kruszywo naturalne — kruszywo ze zt6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére moze byé poddane wytacznie ob-
robce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych surowcéw naturalnych wystepujacych w przyrodzie,
jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnionych skat, nadziarna zwirowego lub otoczakéw.
1.4.4. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcéw jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty, nad-
ziarno zwirowe.
1.4.5. Kategoria ruchu (KR1+KR6) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN)
wedtug ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych”.
1.4.6. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) rdwnym lub wigkszym niz
1 mm oraz D (gdrnego) wigkszym niz 2 mm.
1.4.7. Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d réwnym 0 oraz D réwnym 6,3 mm
lub mniejszym.
1.4.8. Kruszywo o ciggtym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw grubych i drobnych, w
ktérej D jest wicksze niz 6,3 mm.
1.4.9. Symbole i skroty dodatkowe
- % m/m procent masy,
- NR brak koniecznos$ci badania danej cechy,
- CRB kalifornijski wskaznik nosnosci, %
- SDV obszar uziarnienia, w ktorym powinna si¢ miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana przez do-

stawce/producenta,

1.4.10. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w ST DL-00.00.00, pkt 1.4. WYMAGANIA OGOLNE

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania rob6t
2.1.1. Mieszanka: o ciggtym uziarnieniu, nieptukana, wytworzona mieszaniny piasku i zwiru lub w wyniku kruszenia i prze-
siewania z kruszyw kamiennych naturalnych.
2.2. Materialami stosowanymi do wytwarzania mieszanki
2.2.1. Kruszywa

Kruszywo naturalne tamane lub zwirowe, frakcji 0/31,5 mm, odpowiadajace wymaganiom PN-EN 13242 lub PN-EN
13285. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen i domieszek. Zaleca si¢ uzycie kruszywa o jasnej barwie
2.2.2. Woda do zraszania kruszywa

Nalezy stosowac wode nie zawierajaca sktadnikéw wplywajacych szkodliwie na mieszankg kruszywa, ale umozliwiajaca
wlasciwe zageszczenie.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w DL-00.00.00, pkt 3 WYMAGANIA OGOLNE.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowa¢ sprzgtem do uktadania i zageszczania dostosowanym do ro-
dzaju i zakresu robot:
- ukfadarki do poboczy;
walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania;
- koparka + zageszczarka — osprzet do koparki,
zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne;
mate walce wibracyjne.
Sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i zawilgoceniem. Woda moze by¢ dostarczana przewoznymi zbiorni-
kami wody.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00, pkt 5 WYMAGANIA OGOLNE.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonaniu rob6t obejmuja:

- roboty przygotowawcze;
-  wbudowanie mieszanki;
- roboty wykonczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do rob6t nalezy:

- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot;
- zgromadzi¢ materiaty i sprzet potrzebne do rozpoczgcia robdt;

- dostarczy¢ Inspektorowi wyniki badan laboratoryjnych, deklaracje zgodnosci itp.
5.4. Wymagania wobec mieszanki

W ROBOTACH OBJETYCH NINIEJSZA SPECYFIKACJA NALEZY ZASTOSOWAC MIESZANKE O CIAGLYM UZIARNIENIU 0/31,5 MM PRO-
DUKOWANA ZGODNIE Z NORMA PN-EN 13242+A1:2010.

Wymagania wobec mieszanek podane w tablicy 4, odnosnie do wrazliwosci na mréz mieszanek kruszyw, dotycza badania
materiatu po pigciokrotnym zageszczeniu w aparacie Proctora wedtug PN-EN 13286-2.

Zawartos¢ pytdw okreslana wg PN-EN 933-1, powinna by¢ zgodna z wymaganiami tablicy 4. Nie okresla si¢ wymagania
wobec minimalnej zawartosci pytéw < 0,063 mm.

Zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw, okreslana wedtug PN-EN 933-1 powinna spetnia¢ wymagania podane w
tablicy 4. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawartos¢ nadziarna w mieszance kruszyw po 5-krotnym zageszczeniu
metoda Proctora.

Uziarnienie nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 933-1. Krzywe uziarnienia mieszanki kruszyw powinny zawieraé si¢ w obsza-
rze migdzy krzywymi granicznymi uziarnienia przedstawionymi na rysunku 1. Na rysunku 1 pokazano réwniez liniami prze-
rywanymi obszar uziarnienia SDV, w ktorym powinna si¢ miesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki ,,S” deklarowana przez do-
stawce/producenta.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki kruszywa niezwigzanego 0/31,5 mm

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — pordwnanie z deklarowana przez producenta
wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierna zawartos¢
ziaren stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po pieciokrotnym zageszczeniu
metoda Proctora

Mieszanka niezwigzana, Poréwnanie z deklarowana przez producenta wartoscia (S)
mm Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 315
0/31,5 5 5 +7 +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych
uziarnienia (wg rysunku) ograniczonych przerywanymi liniami (SDV) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych
w tablicy 2, ale powinna spetnia¢ takze wymagania ciggtosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec ciagtosci uziarienia na sitach kontrolnych — rdznice w przesiewach podczas badan kontrol-
nych produkowanych mieszanek

Mie- Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszankach;
szanka [réznice przesiewow w % (m/m) przez sito (mm)]
mm 1/2 2/4 1,56 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22,4 16/31,5
0/315 min i max | min . max _ min . max  min  _max min i max  min  max  min | max | min Max
' 4 15 7 20 - - 10 25 - - 10 25 - - - -
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Mieszanki kruszyw stosowane powinny spetnia¢ wymagania wg tablicy 4.

Zawartos¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci wody w trakcie whudowywania
i zaggszczania okreslonej metoda Proctora wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w tablicy 4.

Badanie CBR nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej metoda Proctora do wskaznika zageszczenia Is = 1,0 i po 96
godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR nalezy oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47, a wymaganie przyja¢ wg tablicy 4.
Istotne cechy §rodowiskowe

Zgodnie z dotychczasowymi doswiadczeniami, dotyczacymi stosowania w drogownictwie mieszanek z kruszyw natural-
nych oraz gruntdw, mozna je zaliczy¢ do wyrobdw budowlanych, ktdre nie oddziatywaja szkodliwie na srodowisko. Wigkszosé
substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w takich mieszankach.

Wymagania wobec mieszanek

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego
Skroty uzyte w tablicy: Kat. — kategoria wiasciwosci, wsk. — wskaznik, wsp. — wspotczynnik
Wymagania wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego w warstwie podbu-
dowy zasadniczej pod nawierzchnig drogi obcigzonej ruchem kat. KR1+KR6

Wiasciwosé kruszywa PFL,JIQl_(t
EN Wymagania

13285
Uziarnienie mieszanek 43.1 0/31,5 mm

Kat. UFo (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063 mm po-
winna by¢ < 9%)

Minimalna zawartos¢ pytow: Kat. LF 4.3.2 Kat. LFnr (tj. brak wymagan)

Kat. OCu (tj. procent przechodzacej masy przez sito 1,4D™ powinien

Maksymalna zawartos¢ pytow: Kat. UF | 4.3.2

Zawartos¢ nadziarna: Kat. OC 433 wynosi¢ 100%, a przechodzacej przez sito D™ powinien wynaosi¢ 90-
99%))
Wymagania wobec uziarnienia 44.1 Krzywe graniczne uziarnienia wedtug rysunku nr 1

Wymagania wobec  jednorodnosci
uziarnienia poszczego6lnych partii — po-
rownanie z deklarowang przez produ-
centa wartoscia (S)

Wymagania wobec  jednorodnosci
uziarnienia na sitach kontrolnych — ro6z- | 4.4.2 Wy tab. 3
nice w przesiewach

Wrazliwo$¢ na mrdz; wskaznik pia-
skowy SE™, co najmniej

Odpornosé na rozdrabnianie (dotyczy
frakcji 10/14 mm odsianej z mieszanki) Kat. LAss (tj. wspotczynnik Los Angeles < 35)
wg PN-EN 1097-1, kat. nie wyzsza niz
Odpornos¢ na scieranie (dotyczy frakcji
10/14 mm odsianej z mieszanki) wg Deklarowana
PN-EN 1097-1, kat. Mpe
Mrozoodpornos¢ (dotyczy frakcji kru-
szywa 8/16 mm odsianej z mieszanki) Kat. F4 (tj. zamrazanie-rozmrazanie, procent masy < 4)
wg PN-EN 1367-1

Wartos¢ CBR po zaggszczeniu do
wskaznika zageszczenia Is=1,0 i mocze- >80
niu w wodzie 96 h, co najmniej
Wodoprzepuszczalnosé mieszanki w
warstwie odsgczajacej po zageszczeniu

442 Wy tab. 2

4.5 45

metodg Proctora do wskaznika zagesz- | 4.5 Brak wymagan
czenia 1s=1,0; wsp. filtracji ”k”, co naj-

mniej cm/s

Zawartos¢ wody w mieszance zagesz-

czanej; % (m/m) wilgotnosci optymal- 80-100

nej wg metody Proctora

Wigkszos¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie
Inne cechy $rodowiskowe 4.5 Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystgpuje w zrédiach kruszywa
pochodzenia mineralnego.

") Gdy wartosci obliczone z 1,4D oraz d/2 nie sa doktadnymi wymiarami sit serii ISO 565/R20, nalezy przyjaé nastepny nizszy
wymiar sita. Jesli D=90 mm nalezy przyja¢ wymiar sita 125 mm jako wartos$¢ nadziarna.
™ Procentowa zawartosé ziaren przechodzacych przez sito D moze byé wigksza niz 99% masy, ale w takich przypadkach
dostawca powinien zadeklarowa¢ typowe uziarnienie.
) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po picciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wg PN-
EN 13286-2.
5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke nalezy wytwarza¢ w mieszarkach, gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki.
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ZE WZGLEDU NA KONIECZNOSC ZAPEWNIENIA MIESZANCE JEDNORODNOSCI NIE WOLNO WYTWARZAC MIESZANKI PRZEZ MIESZA-
NIE POSZCZEGOLNYCH FRAKCJI KRUSZYWA NA DRODZE.

5.6. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezwiazanego po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbhudowania.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana metoda dostosowang do rozmiaru i zakresu rob6t. Rozktadana warstwa kru-
szywa powinna by¢ jednakowej grubosci takiej, aby jej ostateczna grubosé po zageszczeniu byta rdwna grubosci projektowa-
nej.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora. Mieszanka o wigkszej wilgotnosci powinna zostaé osuszona przez mieszanie i napowietrzanie, np. przemie-
szanie jej mieszarka, kilkakrotne przesuwanie mieszanki rdwniarka. Tolerancja wilgotnosci: -20% do +10%.

Rozscielong mieszanke kruszywa nalezy sprofilowa¢ do spadkdw poprzecznych i pochylen podiuznych ustalonych w do-
kumentacji projektowej. W czasie profilowania nalezy wyréwna¢ lokalne wgtebienia.

5.7. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa nalezy rozpocza¢ jej zageszczanie, ktdre nalezy kontynuowa¢ az do osiagnigcia
wymaganego wskaznika zageszczenia.

Warstwe kruszywa nalezy zageszczaé¢ walcami lub zageszczarkami dostosowanymi do rozmiar6w i zakresu robot.

Zaggszczenie powinno by¢ rGwnomierne na catej szerokosci warstwy.

5.8. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zaggszczona warstwa powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli po wykonanej warstwie bedzie si¢ odbywat ruch

budowlany, to Wykonawca naprawi wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00, pkt 6 WYMAGANIA OGOLNE.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica 5.

Tablica 5. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie robdt Czestotliwos¢ badan Wartosci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodnos¢ granic terenu robot z 1 raz Wg pktu 5 i dokumentacji projekto-
dokumentacja projektowa wej
Dla kazdej partii kruszywa i
2 Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie kru- Wg tablicy 1
szywa
3 Uziarnienie mieszanki Jw. Wy tablicy 4
4 Wilgotnos¢ mieszanki Ocena ciagta. Jw.
Dla kazdej partii kruszywa i
5 Zawartos¢ pytow w mieszance przy kazdej zmianie kru- Jw.
SzZywa.
6 Zawarto$¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
Wrazliwos¢ mieszanki na mréz, wskaznik pia-
7 Jw. Jw.
skowy
8 Zawartos¢ wody w mieszance Jw. Jw.
9 Wartos¢ CBR po zageszczeniu mieszanki 1 prébka na 1000 m? Jw.
10 | Inne cechy (zageszczenie) ﬁ%zuzflle(r)loz)ni?g ktora, min. E2/E1<22

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy zasadniczej
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych warstwy podaje tablica 6.

Tablica 6. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiardw Dopuszczalne odchyiki

1 | Szerokos¢ warstwy €0 100 m lub w 3 punktach na 1000 m2 : +5 cm

2 Rownosé podiuzna i poprzeczna Jw. +5cm

3 Spadki poprzeczne ™ Jw + 0,5%

4 Rzedne wysokosciowe Jw +2cm

5  Grubo$¢ warstwy Jw +10% /-5% grubosci projektowanej
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

10.
10.

10.

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie sprzetu i mieszanki na miejsce whudowania,
roztozenie i zageszczenie mieszanki,

utrzymanie warstwy w czasie rob6t, ew. impregnacja warstwy,
przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan,
odwiezienie sprzetu.

PRZEPISY ZWIAZANE

1. Specyfikacje techniczne (ST)

DL-02.00.00 RoBOTY ZIEMNE

DL-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA

DL-06.03.01B PoBocza
2. Normy

PN-EN 13242+A1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania
PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartosci ziarn o powierzch-
niach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie odpornosci na $cieranie (mikro-
Deval)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — Metody oznaczania odpornosci na rozdrab-
nianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarn i nasia-
kliwosci

PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych — Czesé
1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1367-3 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych — Czesé
3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych witasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych witasciwosci kruszyw — Czes¢ 3: Przygotowanie wyciagéw przez wymywanie Kru-
Szyw

10.3. Inne dokumenty

Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne
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DL-05.00.00 NAWIERZCHNIA
DL-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z budowa nawierzchni czgsci drogi wjazdowej (wjazdu) i placu manewrowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni
z niefazowanej kostki brukowej betonowej grubosci 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 z wypetnieniem spoin pia-
skiem

Rodzaj i kolor kostki nalezy uzgodni¢ z Inwestorem przed rozpoczeciem rob6t. Wzor i kolor kostki w dokumentacji pro-
jektowej, na rysunku PZT podano przyktadowo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka
jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potagczonych ze sobg trwale w fazie produkji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w ST DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.4.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej jest posiadanie aktualnej aprobaty techniczne;.
2.2.2. Wyglad zewngtrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow. Powierzchnia gdrna kostek powinna by¢ réwna
i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgsniecia nie powinny przekraczaé:
— 2 mm, dla kostek o grubosci <80 mm,

— 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.
2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
— grubo$¢ 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
— na dtugosci +3mm,
— naszerokosci +3 mm,
— nagrubosci  £5mm.
Kolory kostek to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i bragzowy.
2.2.4. Wytrzymato$¢ na $ciskanie
Wytrzymatosé na sciskanie po 28 dniach (srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa. Dopuszczalna
najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna byé mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10
kostek).
2.2.5. Nasigkliwos¢
Nasiakliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 i wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
2.2.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250.
Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:
— prdbka nie wykazuje peknigé,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci prébek nie zamrazanych nie jest wigksze niz 20%.
2.2.7. Scieralnosé
Scieralnos¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wynosié nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkgji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkdw, klasy nie nizszej niz,,32,5”. Zaleca si¢
stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701.
2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712.

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.
2.3.3. Woda
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Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny odpowiada¢ wymaganiom
wg PN-B-32250.
2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zgodnie z recepta laborato-
ryjna. Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymatosé, mniejsza nasigkliwos¢ i wigksza odpornosé na
niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia ukta-
dajace. Urzadzenie skfada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich utozenia. Urzadzenie to, po skoficzonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w
szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
kraweznikach.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu
min. 0,7 R, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folig i spina tasma stalowa, co gwa-
rantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach
transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 5.

5.2. Podbudowa
Rodzaj podbudowy pod kostke powinien by¢ zgodny z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA. Podbudowa powinna by¢ przygoto-
wana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.3. Obramowanie nawierzchni
Do obramowania nawierzchni nalezy stosowaé krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 lub inne typy krawez-
nikow i opornikéw, ustawione zgodne z DOKUMENTACJIA PROJEKTOWA.

5.4. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowa¢ piasek, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712. Cement powinien odpowiada¢ wyma-
ganiom PN-B-19701. Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢, zageszczona i wyprofilowana.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi naréznorodnosé ksztattow i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru - wezesniej
ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez Inspektora.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy
uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega za-
geszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢ powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kie-
runku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada atest wyrobu
wg pkt 2.2.1 niniejszej ST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikdw biezacych badan wyrobu na $ci-
skanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzymatosci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dziennej
ok. 600 m? powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).
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Poza tym, przed przystapieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie wymagan podanych w pkt 2.2.212.2.3
(wyglgd zewnetrzny, ksztaZt, wymiary) i wyniki badan przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy.

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | odpowiednimi
ST.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodnosci Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA oOraz pkt 5.4. niniejszej ST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA Oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:
— sprawdzenie rzednych i réwnosci utozenia;
— pomierzenie szerokosci spoin;
— sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania);
— sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin;
— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzdr) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

Nierdwnosci podiuzne nawierzchni mierzone tata zgodnie z norma BN-68/8931-04 nie powinny przekracza¢ 0,8 cm.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.
Rd&znice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ = 1 cm.
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowane;.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé + 1,0 cm.
6.5. Czestotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byty przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na
100 m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie
poleci Inspektor nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podtoza;
— wykonanie podsypki;
Zasady ich odbioru sa okreslone w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;
— oznakowanie robot;
— dostarczenie materiatow;
— wykonanie podsypki;
— ulozenie i ubicie kostki;
— wypetnienie spoin;
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
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PN-B-19701

PN-B-32250
BN-80/6775-03/04

BN-68/8931-01
BN-68/8931-04

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i
ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, par-
kingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
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DL-05.03.24 NAWIERZCHNIA Z PLYT PREFABRYKOWANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budows na-
wierzchni z prefabrykowanych petnych zelbetowych ptyt wielkowymiarowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest obowigzujacym dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nych w punkcie 1.2. DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni na
drodze wjazdowej (wjezdzie) od bramy na szkétce — zgodnie Z DOKUMENTACIA PROJEKTOWA.

Nawierzchnig wykonuje sig¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji po zakonczeniu wczesniejszych robét do-
tyczacych podtoza i/lub podbudowy.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa ptyta petna — drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatnej ptyty (bez otwordw),
stuzacy do budowy nawierzchni (popularnie ptyta MON).
1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanych zelbetowych ptyt petnych — nawierzchnia przeznaczona do ruchu lub postoju pojaz-
dow.
1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pomiedzy zelbetowymi ptytami nawierzchniowymi, wypetniona kruszywem natu-
ralnym (piaskiem).
1.5. Ogblne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania rob6t
2.2.1. Zgodno$¢ materiatow z dokumentacja projektows i aprobata techniczna

Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST oraz z aprobata tech-

niczng uprawnionej jednostki.
2.2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét objetych niniejszg ST, sa:

— zelbetowe plyty petne;

— mieszanka 1:4 cementowo-piaskowa na podsypke pod ptyty;
— kruszywo naturalne na podbudoweg i do wypetnienia szczelin;
— woda.

2.2.3. Zelbetowe plyty petne

Prefabrykowane zelbetowe ptyty pelne powinny mie¢ wymiary zgodne lub zblizone do 300x100x15 cm.

Powierzchnia ptyt powinna by¢ réwna bez rakéw, peknigé, rys i wytupan. Dopuszczalne sg drobne wgtebienia i wypukto-
sci o gtgbokosci lub wysokosci do 5 mm. Beton, z ktérego wykonana jest ptyta, powinien spetnia¢ wymagania dla klasy wy-
trzymatosci minimum C20/25 wg PN-EN 206-1:2003 i PN-B-06265:2004.

Ptyty powinny by¢ podwajnie zbrojone drutem fi 8 mm i fi 12 mm. Catos¢ musi odpowiada¢ kryteriom okreslonym w
PN EN 13369:2005.

Krawedzie ptyt powinny by¢ proste i wzajemnie rownolegte. Zwichrowanie krawedzi powierzchni gornej i dolnej nie
powinno przekracza¢ 3 mm/1 m diugosci ptyty. Nasiakliwos¢ powinna wynosi¢ < 6%, a stopien mrozoodpornosci > F 150.
2.2.4. Materiat na podsypke i do wypetnienia szczelin

Piasek i mieszanka kruszywa niezwigzanego 0/31,5 mm odpowiadajace wymaganiom PN-EN 13242 i DL-04.04.02.
2.2.5. Woda

Czysta woda z rzek i innych zbiornikéw otwartych oraz woda studzienna i wodociggowa.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
— zurawie samochodowe lub samojezdne;
— zawiesia, trawersy do uktadania ptyt;
— zbiorniki na wodeg;
— koparki, koparko-tadowarki;
—  sprzet transportowy;
— wibratory ptytowe, ubijaki.
Sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Materiaty sypkie (piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Ptyty mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
— przygotowanie podtoza pod ptyty (podsypki);

— ulozenie nawierzchni z ptyt;

— roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inspektora:

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbg¢dne do szczeg6towego wytyczenia robdt oraz ustalenia danych
wysokosciowych;

— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do robot.

5.4. Przygotowanie podtoza/podbudowy

Podtoze mozna przygotowa¢ recznie lub mechanicznie wedtug wymagan DL-02.03.01 NAsypy i DL-04.04.02 Mie-
SZANKA KRUSZYWA NIEZWIAZANEGO 0/31,5 MM

Na tak przygotowanej warstwie, bezposrednio pod ptyty uktada si¢ niezageszczong warstwe wyréwnawcza z piasku lub
cementowo-piaskowa 1:4, grubosci 3-5 cm.

5.5. Utozenie nawierzchni z pelnych zelbetowych plyt prefabrykowanych
5.5.1. Sposéb uktadania ptyt

Sposdb uktadania ptyt powinien by¢ zgodny z DOKUMENTACIA PROJEKTOWA.
5.5.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyt zelbetowych petnych, moze odbywac si¢ bezposrednio ze srodkow transportowych lub z
miejsca sktadowania, zwykle z pomocg zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoszenia ptyt zurawiem moga
stuzyé zawiesia czterohakowe lub trawersy.

Ptyty nalezy uktada¢ tak, aby cata swoja powierzchnia przylegaty do poditoza (warstwy wyréwnawczej). Powierzchnie
ptyt nie powinny wystawa¢ lub by¢ zagtebione wzgledem siebie wigcej niz 5 mm.

Zabezpieczenie przed klawiszowaniem mozna wykona¢ poprzez taczenie ze sobg od czota stalowymi pretami o $rednicy
okoto 14 mm i dtugosci okoto 30 cm wkiadanymi do przygotowanych w tym celu otwordw w ptytach.

Szerokos¢ szczelin migdzy ptytami nie powinna by¢ wigksza od 10 mm.

Po utozeniu nawierzchni, szczeliny wypetnia si¢ przez zamulenie piaskiem na petng grubos¢ ptyt. Zaleca sig, aby piasek
uzyty do wypetnienia szczelin zawierat od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm. Dopuszcza si¢ zastosowanie innego mate-
riatu do wypenienia szczelin, np. drobnego zwiru, piasku kwarcowego itp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np. stwierdze-
nie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracj¢ zgodnosci, apro-
bate techniczng, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcdw itp.),

— ew. wykona¢ wilasne badania wtasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez Inspektora,

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatdw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiar6w w czasie robot

Czestotliwosé

Lp. Wyszczegdlnienie robot badan Wartosci dopuszczalne
1 Lokalizacja, zgodnos¢ z projektem lraz WG pktu 5 i
DOKUMENTACJI PROJEKTOWEJ
2 Przygotowanie podtoza Biezaco W(g punktu 5.4
3 Utozenie podsypki Biezaco W(g punktu 5.4
4 Wykonanie nawierzchni Biezaco W(g punktu 5.5

6.4. Badania po zakonczeniu robét
Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powinna spetnia¢ nastgpujace wymagania:
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— 0§ nawierzchni w planie nie powinna by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej wigcej niz + 10 cm,

— szerokos¢ nawierzchni wraz z poboczami nie powinna sig rézni¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz +5 cm,
— nierdwnosci podituzne nawierzchni, mierzone fata 4-metrowa, nie powinny przekracza¢ 1 cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%,

— roznice wysokosciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z piyt prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— ulozenie warstwy wyréwnawczej (podsypki),
Odbidr tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt prefabrykowanych obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

oznakowanie robot;

— dostarczenie materiatdw i sprzetu;

roztozenie i wyréwnanie podsypki pod plyty;

wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych wedtug wymagan dokumentacji;

oczyszczenie terenu robét z odpadéw i usunigcie ich poza plac budowy;

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczneyj;

odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt nie obejmuje robét pomocniczych, np. ustawienia kraweznikow, ktore powinny

by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Spos6b rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robot okreslonych niniejsza ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore s potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu
i S3 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do rob6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie rob6t itd.

— 10. PRZEPISY ZWIAZANE

— 10.1. Specyfikacje techniczne

— DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

— DL-02.00.00 RoBOTY ZIEMNE

— DL-04.04.02 MieszANKA KrRuszywA NIEZWIAZANEGO 0/31,5 MM

— 10.2. Normy
— PN-EN 13369 Wsp6lne wymagania dla prefabrykatéw z betonu
— PN-EN 206-1:2003 Beton — Cz¢$¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosé

— PN-EN 13242:2010 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatdw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

— PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 206-1:2003 - Beton — Czg$¢ 1: Wymagania, whasciwosci, pro-
dukcja i zgodnosé
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DL-08.00.00 ELEMENTY ULIC
DL-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem szczego6towej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
ustawieniem kraweznikow stanowigcych obramowanie nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie
1.2. SST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wykonanie kraweznikdw na tawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Krawezniki betonowe sg to prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace oraz na-
wierzchnie drogowe.

2. MATERIALY

Nalezy zastosowaé:
—  krawezniki uliczne wibroprasowane prostokatne $cigte 15x30 gat. 1 o wytrzymatosci C25/30. Klasyfikacja wg BN-
80/6775-03/01
— oporniki betonowe wibroprasowane 12x25x100 cm gat. 1 o wytrzymatosci C25/30
Wykonawca jest zobowigzany do przedstawienia wynikéw badan laboratoryjnych przed whudowaniem.
Wymagania wobec kraweznikéw i opornikéw:
—  nasigkliwo$¢ < 6%
—  mrozoodporno$¢ — 125 cykli ubytek masy ponizej 5%
—  spadek wytrzymatosci - ponizej 20%
—  $cieralnos¢ —do 3 mm
Materiatami stosowanymi sa:
—  krawezniki i oporniki betonowe,
—  piasek na podsypke i do zapraw,
— cement C32,5 do podsypki i zapraw,
- woda,
—  beton C12/15 do wykonania taw.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do robot powinien wykazaé si¢ posiadaniem sprzetu koniecznego do wykonania robdt okre-
slonych w niniejszej specyfikacji w sposdb bezpieczny i efektywny.

4, TRANSPORT

Warunki transportu podano w ST DL-00.00.00 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. WYKONANIE KORYTA POD LAWY

Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. kon-
strukcji szalunku.
5.2. WYKONANIE LAW

Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.
5.2.1.  Lawa betonowa z oporem

Lawy betonowe z oporem wykonuije si¢ w szalowaniu. Beton klasy C 12/15 rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio
w Kkorycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-
0625.
5.3. USTAWIENIE KRAWEZNIKOW | OPORNIKOW BETONOWYCH
5.3.1.  Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegtos¢ grnej powierzchni od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.
5.3.2.  Ustawienie kraweznikdw na tawie betonowej

Ustawianie na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zaggszczeniu.
5.3.3.  Woypelnianie spoin

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-
piaskows, przygotowang w stosunku 1:2.

Spoiny krawegznikdw przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DL-00.00.00 pkt 6.
6.2. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

6.2.1.  Badania kraweznikow i opornikow
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Droga (wjazd) i plac manewrowy na szkoice lesnej w lesnictwie Gostkow

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu.

Sprawdzenie ksztattu i wymiardw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm. Sprawdzenie katdw pro-
stych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktad-
noscia do 1 mm.

6.2.2.  Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny obejmowacé wszystkie

wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow.
6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT
6.3.1.  Sprawdzenie koryta pod taweg

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi = 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.
6.3.2.  Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

a) Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ + 1 cm.
b) Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach. Tolerancje wymiaréw wynosza:

dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,

dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej.

c) Roéwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwdch punktach tawy, trzymetrowej taty.

Przeswit pomigdzy gorna powierzchnia tawy i przytozona fata nie moze przekracza¢ 1 cm.

d) Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm wykonanej fawy.

6.3.3.  Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 cm,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi + 1 cm,

c) roéwnosé¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach, trzymetrowej faty, przy
czym przeswit pomiedzy gdrna powierzchnia kraweznika i przytozona tata nie moze przekraczaé¢ 1 cm,

d) Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petna gtebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru podano w ST DL-00.00.00. Jednostka obmiaru jest m (metr) wykonanego kraweznika.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr rob6t powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST DL-00.00.00.
Odbidr robét zgodnie z tolerancjami podanymi w pkt. 6. Inspektor nadzoru oceni wyniki badan i pomiardw oraz przedtozone
certyfikaty. W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor nadzoru ustali zakres robét poprawkowych do wykonania, a Wyko-
nawca wykona je na koszt wiasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ powinna nastapi¢ zgodnie z ST DL-00.00.00 na podstawie jednostek obmiarowych wg. punktu 7, zgodnie z ob-
miarem
Zakres prac zgodny z przedmiarem.
Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie potrzebnych materiatéw i sprzetu,
- wykonanie wykopu pod tawe,
- rozécielenie i zaggszczenie betonu,
- przygotowanie podsypki, rozscielenie, zaggszczenie, ustawienie kraweznikow,
- zaspoinowanie i pielegnacja woda spoin,
- zasypanie zewnetrznej sciany gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan,
- odwiezienie sprzetu po zakonczonych robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY
1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
4. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mie-
szanka
5. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych
6. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i to-

rowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badania

8.  BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i to-
rowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

9. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
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